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zaporka ucenika razred

Ukupno bodova

Robotska vozila krecu se stazama u pogonima za razvrstavanje paketa. Osobe zaduzene za odrzavanje
ponekad moraju pro¢i preko staze kojima se krec¢u robotska vozila. Siguran prelazak preko staze
omogucuje svjetlosna signalizacija na prijelazu.

Pazljivo procitajte cijeli zadatak 1 zapocnite s izradom tehni¢ke tvorevine. Sastavite model
automatskog semafora za pjeSake i osigurajte siguran prelazak preko staze kojom se krece robotsko
vozilo.

Poligon kojim ¢ete voziti robotsko vozilo od polja A do polja P (vidi sliku) moze vam pomo¢i sastaviti
povjerenstvo. U sredini poligona (vidi sliku) smjeSten je pjeSacki prijelaz (crveno) Sirine 10 cm.
Izmjerite ravnalom sredinu i podijelite polje P, te zalijepite crnu izolir-traku duljine 25 cm (zid).

Uredno organizirajte radno mjesto 1
izdvojite: robotsko vozilo, fotosenzor,
pet tipkala, cetiri Zzaruljice (LED),
sucelje, napajanje, vodiCe sa

" ' T — spojnicama 1 kabele. Od

ZO konstrukcijskih elemenata sastavite

P nosace za semafor s tipkalom 1

A ro bo_a zaruljicu za fotosenzor te ih postavite

uz stazu (vidi sliku).

Za pjeSake sastavite semafor s crvenim i zelenim svjetlom. Tipkalo omogucuje pjeSaku aktivaciju
zelenog svjetla na semaforu i aktivaciju sigurnosnog sustava koji automatski zaustavlja robotsko vozilo

(r_stop).

Sastavite robotsko vozilo 1 montirajte fotosenzor koji ¢e, kada je osvijetljen, osigurati trenuta¢no
zaustavljanje robotskog vozila. Sigurnosni sustav za automatsko zaustavljanje robotskog vozila
aktivira se kada je fotosenzor osvijetljen (r_sfop). Signalnu Zaruljicu koja treperi kada se robot giba
montirajte na robotsko vozilo. Ako je robot zaustavljen, pritiskom tipkala signalna Zaruljica na robotu
treperi. Kada je robot zaustavljen, aktivacijom fotosenzora Zaruljica ne svijetli.




Sastavite upravljacki pult s Cetiri tipkala za upravljanje robotskim vozilom. Provjerite ispravnost rada
svih spojenih elemenata. Pokretanjem programa ukljucite i iskljucite sve spojene izlaze na jednu
sekundu.

Izradite program za upravljanje sustavom kojim ¢ete upravljati robotskim vozilom ru¢no s pomocu
tipkala smjestenih na upravljackom pultu. Robotskom vozilu omogucite kretanje u svim smjerovima:
naprijed, natrag, lijevo, desno i zaustavljanje. Svako gibanje robota definirajte drugim tipkalom. Dakle,
kako bi se robot gibao prema naprijed, treba aktivirati samo jedno tipkalo. Dok je tipkalo pritisnuto,
robot se kre¢e prema naprijed. Nije dopusteno upravljati robotom tako da drzite pritisnuta dva tipkala.
Za vrijeme voznje Zaruljica treperi.

Kada se robot krece, pjeSacima je ukljuceno crveno svjetlo na semaforu. Ako je pjeSak pritisnuo tipkalo
1 ukljucio zeleno svjetlo na semaforu za siguran prelazak staze, nailaskom fotosenzora na svjetlo
robotsko vozilo obvezno se zaustavi iako je pritisnuto tipkalo za kretanje prema naprijed. PjeSaku
zeleno svijetli Sest sekundi 1 nakon toga robotsko vozilo nastavlja gibanje prema naprijed. Za vrijeme
voznje robotsko vozilo s kotaCima ne smije si¢i sa staze ni u jednom trenutku 1 ne smije dodirnuti crnu
traku za izoliranje (zid).

Izlaskom iz programa svi izlazi se iskljuce. Spremite program pod nazivom "robo_a"'.

Ako imate ideju kako poboljSati svoj uradak, realizirajte zamisao 1 objasnite na predstavljanju tehnicke
tvorevine (obrani rada). Spremite program s poboljSanjem pod nazivom "robo_al".

Pokrenite program i pokazite povjerenstvu ispravan rad vasega robotskog sustava. Pripremite obranu
rada, snimite potrebne fotografije i pripremite dio prezentacije.

Upute za izradu

Redni| RADNA UPUTA ZA RAD, NAPOMENA
broj | OPERACIJA PRIBORTALAT
1. | Organizacija radnog mjesta Oprema Pazite na urednost.
7. Sas‘tavl'_]anj'e pohgopa, lijepljenje trake Pollstlrepske? plqce, Pogledaite sliku.
za izoliranje na poligon traka za izoliranje
3 Sastavljanje stalka za semafor, Elementi Izradite stalak za semafor s
" | montaza zaruljica i (_stop) sustava konstruktorske kutije | Zaruljicama.
Pripremite robotsko vozilo 1
4 Sastavljanje robotskog vozila s Elementi montirajte Zaruljicu. Pripazite
" | fotosenzorom i1 montaZza zaruljice konstruktorske kutije | na razmak izmedu
fotosenzora i Zaruljice.
Spajanje robotskog vozila i zaruljica s | Robotsko vozilo,
5 vodi¢ima na izlaze zaruljice, odvijac, Obratite paznju na redoslijed
' klijesta, vodici, izlaza sucelja.
sucelje
. .. .. Tipkala, fotosenzor, . .. ..
Izrada i spajanje upravljackog sklopa s ey ger Obratite paznju na redoslijed
6. e odvijag, klijesta, iy
vodic¢ima i fotosenzorom na ulaze RO ulaza sucelja.
vodi¢i, sucelje




Pazite na napone i zastitu od
C o y oy strujnog udara! Ako su ostali
Spajanje sucelja s elektronickim Racunalo, sucelje, L Lo .
7. racunalom i izvorom struje izvor struje teenict spojent na vas
J ! produzni kabel, pazite da ih
ne iskljucite.
2 Testiranje zaruljica i robotskog vozila | Racunalo, zaruljice, | Izradite program prema
" | —provjera izlaza elektromotor, robot | zadatku.
9 Izrada programa za sigurnu voznju Racunalo, robotsko Izradite program prema
" | robotskim vozilom kroz poligon vozilo zadatku.
10. §premange program pod imenom Racunalo, USB disk | Spremite program.
robo a
1. Unaprj ed"enje uratk"a 1 spremanje pod Racunalo, USB disk Spr;mlte program.
imenom "robo_al Pazite na vrijeme!

Napomene:
- pazite na redoslijed izvodenja radnih operacija
- brinite o pravilnom rasporedu pribora, materijala i tehnicke dokumentacije na radnom mjestu
- primijenite mjere zastite pri radu
- kad ste zavrsili, pozovite povjerenstvo
- pripremite obranu rada i snimite potrebne fotografije

Prostor za biljeske i pripremu obrane rada (zapisite sto cete reéi u usmenom prikazu
rada):







